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Reliable solutions

Technisches
Handbuch

Funktionsprinzip

140-5B

Radlader

Das Wartungshandbuch umfasst folgende separate Bénde:

Technisches Handbuch (Funktionsprinzip) : Ausgabenr. TONDF-DE
Technisches Handbuch (Fehlersuche) : Ausgabenr. TTNDF-DE
Werkstatthandbuch (nur auf Englisch) : Ausgabenr. WNDF-EN



KAPITEL 1 ALLGEMEINES

Abschnitt 2 Anordnung der Komponenten

Anordnung der Hauptkomponenten (Fahrantrieb)
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1-  Vorderachse 4-  Getriebe 7-  Lenkungsdruckspeicher
2-  Lenkzylinder 5-  Hintere Gelenkwelle 8- HST-Hydromotor 2
3-  HST-Hydromotor 1 6- Hinterachse 9-  Vordere Gelenkwelle
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KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 3 ECM

32

31

6\%][{7

16

30

19

! 17
”'—!18

33

Kraftstofffilter-
Differenzdrucksensor
Luftdrucksensor
Ansaugluft-Temperatursensor
Luftmassensensor
RuBpartikelfilter-
Differenzdrucksensor
DOC-Abgastemperatursensor
CSF-Abgastemperatursensor
Kurbelwellen-Drehzahlsensor

9-  Nockenwellen-Positionssensor

10- Kihlmittel-Temperatursensor

11- Ladedrucksensor

12- Ladeluft-Temperatursensor

13- Motordldrucksensor

14-  Ansaugkrimmer-
Temperatursensor

15- EGR-Schrittmotorsensor

16- EGR-Schrittmotor

17-

18-
19-
20-

21-
22-
23-
24-

20

SchlieBklappen-
Positionssensor
Ansaugtrakt-Schlieklappe
ECM

Einspritzventilkolben-
Steuerventil (Zweiwegeventil)
Einspritzventil
Verteilerrohr-Drucksensor
Verteilerrohr
Hochdruck-Férderpumpe

25-
26-
27-
28-
30-
31-
32-
33-

/21

TNDF-02-03-019

Kraftstofftank
Saughub-Steuerventil
Kraftstoff-Temperatursensor
CAN

MC

VGS-Steuermodul
VGS-Stellglied
HST-Controller
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KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 5 Elektrik
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TNDF-02-05-011
Von Batterie b- Vom Batterierelais
Sicherungskasten B 7-  Schlussleuchte (rechts) 14- Scheinwerfer (links) 20- Standlichtposition
Lichtschalter 9-  Begrenzungsleuchte (links) 15- Scheinwerfer (rechts) 21- Fahrlichtposition
Abblendschalter 10- Lenksdulenmonitor-Controller ~ 16- Fernlicht 22- Abblendlichtposition
Schlussleuchte (links) 11- Sicherungskasten A 17- Fernlichtrelais 23- Fernlichtposition
Kennzeichenleuchte (OPT) 12- Scheinwerferrelais (links) 18- Fahrlicht-Kontrollleuchte
Begrenzungsleuchte (rechts) 13- Scheinwerferrelais (rechts) 19- Fernlicht-Kontrollleuchte

@ HINWEIS: Die Zahl in Klammern zeigt die

Sicherungsnummer.
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KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 5 Lenkungsventil

Uberlastventil

Das Uberlastventil (4) besteht aus dem Kegelventil
(2) sowie der Feder (3) und ist im Lenkungsventil ® ©
(1) integriert. Solange der Steuerschieber (7) ]  CO—
sich in Neutralstellung befindet, verhindert das . 1

Uberlastventil (4), dass der Druck im Hydraulikkreis =

ol
(ZW|s§her? Lenkungsventil und Lgnkzyllnder) aufgrund 4 //jg’l %——\ 4
von Einwirkung externer Krafte einen Grenzwert ™

Uberschreitet. 3 — | Iiéé/—l T 3

-1
i
I
I

Entlastung

™\
1. Wenn der Druck im Hydraulikkreis (zwischen ‘N\%\{J T %{ a4 l@
Lenkungsventil und Lenkzylinder) die Kraft der P
Feder (3) Uiberschreitet, iberwindet das Kegelventil 7 — |
(2) die Feder (3) und verschiebt sich nach rechts. PN

2. Folglich ist die Olpassage mit Anschluss T
verbunden, und der Druck kann tGber Anschluss T

o —<C

in den Hydrauliktank entweichen. LS TNDF-03-05-003
1-  Lenkungsventil 4~ Uberlastventil
3-  Feder 7-  Steuerschieber
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KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 13 Schwingdampfungsventil

Uberlastventil

Das Uberlastventil verhindert, dass Schlauche oder der
Schwingdampfungs-Druckspeicher beschadigt werden,
wenn wahrend der Betatigung des Hubzylinders der
Druck in der Bodenkammer des Hubzylinders durch
externe Krafte o. dgl. drastisch zunimmt.

Entlastung

1.

Der Druck an Anschluss HP (Zylinderkreis) wirkt
Uber die Drosselbohrung A (2) im Hauptkegelventil
(1) und Uber die Drosselbohrung B (3) im Sitz (4) auf
das Vorsteuerdruck-Kegelventil (8).

. Sobald der Druck an Anschluss HP die Kraft

von Feder B (6) Uberschreitet, 6ffnet sich das
Vorsteuerdruck-Kegelventil (8). Dadurch fliefl3t das
mit Druck beaufschlagte Ol iber Passage A (5)
und den Umfang der Hiilse (11) zum Anschluss LP
(Hydraulikdltank) ab.

. Gleichzeitig entsteht aufgrund von

Drosselbohrung A (2) eine Druckdifferenz zwischen
Anschluss HP und der Federkammer (10).

Sobald diese Druckdifferenz die Kraft von
Feder A (9) Uberschreitet, 6ffnet sich das
Hauptkegelventil (1), wodurch der Druck an
Anschluss HP direkt tiber den Anschluss LP
entweicht.

. Folglich nimmt der Druck im entsprechenden

Hydraulikkreis ab.

Sobald der Zylinderkreisdruck unter den
Schwellenwert sinkt, schlieBt die Kraft der Feder A
(9) das Hauptkegelventil (1).
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Vollversion verfugbar

Hitachi ZW140-5B Radlader Technisches Handbuch
(Funktionsprinzip) (TONDF-DE-00)
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