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TONDB-DE-01 HITACHI

Reliable solutions

Technisches Handbuch

Funktionsprinzip

180-5B
180PL-5B

Radlader

Das Wartungshandbuch umfasst folgende separate Bande:

Technisches Handbuch (Funktionsprinzip) : Ausgabenr. TONDB-DE
Technisches Handbuch (Fehlersuche) : Ausgabenr. TTNDB-DE
Werkstatthandbuch (nur auf Englisch) : Ausgabenr. WNDB-EN



KAPITEL 1 ALLGEMEINES
Abschnitt 3 Technische Daten der Komponenten

FILTER

Hauptstromfilter (Filtration)

31022,0

Ansaudfilter (Filtration)

177 um (80er Sieb)

Vorsteuer-/Lenkolfilter
(Filtration)

p10=1,4

Getriebeolfilter (Filtration)

310=5

T1-3-11



KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 2 Steuersystem
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TNDB-02-02-014
Bremspedalweg: gering b- OFF c-  Bremspedalweg: bis Anschlag
Fahrpedal 15- Kihlmittel-Temperatursensor ~ 26- Rickwartsposition 35- Leistungsmodusschalter
Gaspedal-Positionssensor 16- TCU 27- Vorwaérts-/Ruckwartsschalter 36- Fahrmodusschalter
MC 17- Getriebe (optional) 37- AUTO 2-Modus
Lenksdulenmonitor-Controller 18- Drehmomentwandler- 28- Vorwarts-/Ruckwartsgang- 38- Manueller Modus
CAN Oltemperatursensor Wahlschalter (optional) 39- AUTO 1-Modus
Klimaanlagen-Controller 19- Drehmomentwandler- 29- Forderdrucksensor 40- Hauptschalter
MPDr. Eingangsdrehzahlsensor 30- Drehmoment- 41- Hydraulikol-Temperatursensor
Monitor 20- Drehmomentwandler- Steuermagnetventil 42- Drucksensor (Hubzylinder-
Informations-Controller Ausgangsdrehzahlsensor 31- Feststellbremsen- Hubkreis)
ECM 21- Geschwindigkeitssensor Magnetventil 44- Bremspedal (links)
Motor 22- Gangbereich-Wahlschalter 32- Drucksensor (Feststelloremse)  45- Drucksensor
Ladeluft-Temperatursensor 23- Vorwarts-/Riickwartshebel 33- Feststelloremsschalter (Sekundarbremsdruck)
Kurbelwellen-Drehzahlsensor ~ 24- Vorwartsposition 34- Schalter fir 46- Bremspedal (rechts)
Nockenwellen-Positionssensor ~ 25- Neutralstellung Kupplungsabschaltung 47- Bremspedalschalter (rechts)
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KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 4 Hydraulik

CF- Anschluss
LS1- Prioritatsschieberkreis

1-

Hauptpumpe
Prioritatsventil
Prioritatsschieber
Drosselbohrung
Drosselbohrung
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LS- Anschluss EF- Anschluss
LS2- Prioritatsschieberkreis P- Zum Steuerventil
6- Hauptentlastungsventil 11- Lenkungsdruckspeicher
(Prioritatsventil) 12- Lenkzylinder (links)
7-  Lenkungsventil 13- Lenkzylinder (rechts)
8- Lenkungsschieber 14- Lenkrad
9-  Gerotor 15- Rickschlagventil
10- Lenksystem-Uberlastventil 16- Drosselbohrung

17-
18-
19-

21-

TNDB-02-04-041

Lastriickschlagventil
Nachsaugventil

Verstellbare Drosselbohrung
Hydraulikoltank

Verstellbare Drosselbohrung

12-4-27



KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 5 Elektrik

Scheinwerferkreis
@ HINWEIS: Die Funktion wird hier fiir die @ HINWEIS: Bei Fahrlichtstellung (21) des
Abblendlichtstellung (22) des Abblendschalters (3) Lichtschalters (2) schalten sich Scheinwerfer (14, 15),
erkldrt. Begrenzungsleuchten (6, 9), Schlussleuchten (4, 7)

und Kennzeichenleuchten (8) ein.

1. Wird der Lichtschalter (2) auf Fahrlichtposition
(21) gedreht, flieBt Strom von Sicherung Nr. 2 in
Sicherungskasten B (1) Gber den Lichtschalter (2)
zum Abblendschalter (3).

2. Ist der Abblendschalter (3) in Abblendlichtstellung
(22), flief3t Strom von Sicherung Nr. 2 im
Sicherungskasten B (1) Gber den Abblendschalter
(3) zur Masse in den Scheinwerferrelais (12, 13)
links und rechts.

3. Die Scheinwerferrelais (links und rechts) (12, 13)
schalten durch.

4. Beidurchgeschaltetem Scheinwerferrelais (links und
rechts) (12, 13) flieBt Strom von den Sicherungen
Nr. 2 und Nr. 6 im Sicherungskasten A (11) tGber
die Scheinwerferrelais (links und rechts) (12, 13) zu
ihren Masseanschllssen in den Scheinwerfern (links
und rechts) (14, 15).

5. Dadurch schalten sich die Scheinwerfer (links und
rechts) (14, 15) ein.
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KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 4 Lenkungsventil

Aufbau

Das Lenkungsventil besteht aus Gerotor (8),

Ventilwelle (7), Hulse (3), Steuerschieber (4), Stellstift (5),
Gehause (1), Zentrierfedern (2) und anderen Teilen.

Bei Lenkradeinschlag dreht sich der Steuerschieber (4)
und 6ffnet eine Olpassage zwischen den Bohrungen
von Steuerschieber (4) und Hilse (3).

Der von der Hauptpumpe geforderte Volumenstrom wird
durch den Steuerschieber (4) und die Hulse (3) reguliert
und zum Lenkzylinder geleitet. Im Steuerschieber (4)
und in der Hulse (3) sind Zentrierfedern (2) angeordnet.
Dadurch kehrt die Hilse (3) bei Freigabe des Lenkrads
in die Neutralstellung zurtick.

1-  Gehause 5-  Gelenkbolzen 9-

2-  Zentrierfeder 6- Stahlscheibe 10-
3-  Hulse 7-  Antrieb 11-
4-  Steuerschieber 8- Gerotor 12-
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Distanzstlick
Kappe
Riickschlagventil
Bohrung

13- Lastriickschlagventil

T3-4-2



KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 10 Achse

Funktion

e Zweck des Differenzials

a-

1. Beim Einschlag des Vorderwagens legen die inneren

Rader eine kirzere Strecke (kleinerer Radius) zurtick,
so dass die duBeren Rader sich schneller drehen
missen, um einen stabilen Kurvendurchlauf zu
ermdglichen.

. Nachfolgend wird zunachst angenommen, dass

die Hinterrader ohne Differenzial direkt mit der
Gelenkwelle verbunden sind.

. In diesem Fall ist die Drehzahl von duf3erem und
innerem Rad identisch. Daher kann sich das duB3ere
Rad beim Lenken der Maschine nicht schneller
als das innere Rad drehen. In der Folge treten
Reifenabrieb und Seitenverschub auf. Dabei wird
die Achse zudem hohen Torsionskraften ausgesetzt,
wodurch sie die Antriebskraft nicht gleichférmig
Ubertragen kann.

. Wenn die Achse jedoch mit einem Differenzial
ausgestattet wird, kénnen sich das innere und das
auBere Rad unterschiedlich schnell drehen, so dass
die oben genannten Probleme entfallen.

X

b

Verlangerungslinie der b-  BeiKurvenfahrt
Hinterradzentren

Beim Befahren unebenen
Untergrunds

T202-03-05-005
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machinecatalogic.com

Vollversion verfugbar

Hitachi ZW180-5B, ZW180PL-5B Radlader Technisches Handbuch
(Funktionsprinzip) (TONDB-DE-01)

Hitachi ZW180-5B und ZW180PL-5B, technisches Handbuch fir Hydraulik, Elektrik
und Antrieb als PDF. Sofort als PDF herunterladen.

VOLLSTANDIGES HANDBUCH ANSEHEN

Buch-Nr.: TONDB-DE-01 - Seitenzahl: 464 - Dateianzahl: 1 - Sprache: Deutsch

machinecatalogic.com - Handbucher & Ersatzteilkataloge fiir Baumaschinen
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