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ALLGEMEINES / Technische Daten der Komponenten

ELEKTRISCHE KOMPONENTEN

MOTOROLDRUCKSENSOR
Arbeitsdruck .........ooeeiiiieeeeiee e 41,4 kPa (0,4 kp/cm?)

KUHLMITTELTEMPERATUR-WARNSCHALTER
Ansprechtemperatur ..., 10512 °C

KUHLMITTEL-TEMPERATURSENSOR
(fiir Kiihimitteltemperaturanzeige)
Temperaturbereich .........ccccooeeeiiiiiiiiiiiiiiiin, 25 bis 120 °C

LUFTFILTER-WARNSCHALTER

AnsprechdrucK ..........ccceeeeeiiiieeiiiiieeee, 6,3 £ 0,6 kPa (63558 mmH,0)
KRAFTSTOFFSTANDGEBER
WIderstand...........cceeeorrerreeieeeenessseeieenenes Leer: 90"'%,Q, Voll: 10°,Q

MOTOROL-TEMPERATURSENSOR

Temperaturbereich ............ccocooiiiii . -30 bis 120 °C
BATTERIERELAIS

SpannuNG/Strom ...........eeeviiiiiiieneiiiee e 24 V100 A
VORGLUHRELAIS

SPANNUNG ....eeiiiiiiiieie e 24V
SCHUTZRELAIS

SPANNUNG ... 24V
HUPE

SpannuNg/Strom ..........cccceciiiiiiiiieeee e, 24V-3,0+05A

Schalldruck ........ocoeeiiiiiiiiii e 1135 dB (A) bei2m

T1-3-12



SYSTEM / Steuerungssystem

ANDERE STEUERFUNKTIONEN

Die

anderen Steuerfunktionen umfassen folgende

Funktionen:

Steuerung des Liifterhydromotors
Hydrauliklifter-Reinigungssteuerung
Steuerung der Getriebewarnleuchte
Steuerung der FNR-Schalterkontrollleuchte
Ruckwartsgang-Warnfunktion
Feststellbremsen-Kontrollleuchtensteuerung

T2-1-41



SYSTEM / Steuerungssystem

Senkpositionierautomatik (Option)

Zweck: Automatische Positionierung des Hubrahmens
zwischen Horizontal- und maximaler
Absenkstellung.

Arbeitsweise:

1.Wenn der Einstellschalter fur Senkpositionierauto-
matik betatigt wird, nachdem der Hubrahmen im
Arbeitssenkbereich (b’ in der Abb.) auf den vorge-
sehenen niedrigsten Punkt abgesenkt wurde,
speichert der MC das Signal vom Hubrahmen-
Winkelsensor. Diese Stellung gilt dann als Ab-
senkgrenze.

@ HINWEIS: Falls sich der Hubrahmen aul3erhalb von
Bereich b’ befindet, funktioniert das
Abspeichern mit dem Einstellschalter fiir
Senkpositionierautomatik nicht und die
Absenkgrenze kann nicht gespeichert
werden. Falls die Einstellung nicht
erfolgreich abgeschlossen wurde bzw.
eine andere Absenkgrenze benotigt
wird, die Senkpositionierautomatik
erneut durchfiihren.

Position des Hubrahmen-
kopf-Gelenkzapfens

Position des Hubrahmen-
fuR-Gelenkzapfens

b’ (Arbeitssenk-
bereich des
Hubrahmens)

b (Maximalsenk-
bereich des
Hubrahmens)

2.Wenn der Schalter fiir Senkpositionierautomatik
auf ON gestellt wird, liegt Klemme B-22 des MC
an Masse und erregt den Elektromagneten an der
Absenkseite des Vorsteuerventils. Wird nun der
Hubrahmen-Steuerhebel in die Maximalabsenk-
Rastposition (Anschlagstellung) bewegt, wird der
Steuerhebel durch den Elektromagneten auf der
Absenkseite fixiert, wodurch das Ol vom
Vorsteuerventil zum Steuerventil stromt.

3.Dadurch beaufschlagt die Hauptpumpe Uber den
Hubrahmen-Steuerschieber im Steuerventil die
Kolbenstangenseite des Hubzylinders mit Druck,
wodurch die Kolbenstange des Hubzylinders
einfahrt.

4.Sobald sich der Hubrahmen-Winkelsensor in die
gespeicherte Absenkgrenze des Hubrahmens
bewegt, wird die Masseverbindung von Klemme
B-22 des MC unterbrochen, wodurch der
Stromfluss zum Elektromagneten auf der
Absenkseite stoppt.

5.Dadurch geht der Hubrahmen-Steuerhebel in
Neutralposition und der  Olstrom vom
Vorsteuerventil zum Steuerventil stoppt.

6. Folglich geht auch der Hubrahmen-Steuerschieber
in Neutralstellung und der Hubrahmen stoppt
automatisch an der gespeicherten Absenkgrenze.

@ HINWEIS: Bei Ausfall des Hubrahmen-Winkelsen-

sors ist die Senkpositionierautomatik
nicht verfiigbar.

WICHTIG: Nach einem Austausch von Hubrahmen-

Winkelsensor oder MC, die Lernfunktion
(Initialisierung) des Hubrahmen-
Winkelsensors  durchfiihren. (Siehe
LEISTUNGSTESTS/Einstellungen.)

T2-1-62



SYSTEM / Elektrik

WARNBLINKKREIS
* Auch bei Hauptschalterstellung OFF liegt
Batteriestrom Uber Klemme #8 des

Sicherungskastens B am Blinkerrelais an.
* Beim Einschalten des Warnblinkschalters wird er
an Masse gelegt, wodurch das linke und das

rechte Blinkerrelais schliefRen.

Linke
Blinkeranzeige

Monitor

blinken

die

linken

* Vom Blinkerrelais fliet Strom zur den linken und
rechten Blinkerleuchten vorn und hinten sowie zu
den Monitorklemmen 1-19 und 1-20.

» Folglich
Blinkerleuchten vorn und hinten sowie die linken

und rechten

und rechten Blinkerkontrollleuchten.

1-19

o

1-20 je

Rechte

Blinkeranzeige

1

Vordere rechte
Blinkerleuchte

i

Vordere linke
Blinkerleuchte
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ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN / Pumpengruppe

UBERSICHT

Die Pumpengruppe umfasst die Hauptpumpe (1) und
die Vorsteuerpumpe (2). Die Hauptpumpe (1) verfugt
Uber ein integriertes Hauptentlastungsventil (5) und ein
Prioritatsventil (6).

Die Antriebskraft des Motors wird Uber die
Getriebeeingangswelle auf die Welle (3) Ubertragen
und treibt Hauptpumpe (1) und Vorsteuerpumpe (2) an.

Bei der Hauptpumpe (1) handelt es sich um eine

Schragscheiben-Axialkolbenpumpe  mit  variablem
Hubvolumen.
Die Vorsteuerpumpe (2) ist als Zahnradpumpe
ausgefihrt.

Ein Pumpenforderdrucksensor (4) dient zum Steuern
der Hauptpumpe.

Welle

1- Hauptpumpe 3-

2 - Vorsteuerpumpe 4 - Forderdrucksensor

T4GB-03-01-001

5- Lenksystem-
Hauptentlastungsventil

6 - Prioritatsventil

T3-1-1




ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN / Hydraulischer Luftermotor

Von der Lufterpumpe

T4GB-03-03-005

Hydraulikéltank

T3-3-7



ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN / Druckspeicherblock

BETRIEBSBREMSEN-DRUCKSENSOR

Der Sensor erfasst den Bremsdruck fiir die Betriebs-
bremse. Der Drucksensor ist im Betriebsbremsenkreis
des Druckspeicherblocks integriert und erfasst den
Druck im Betriebsbremsen-Druckspeicher.

1- Masse 3 - Stromversorgung (5V)
2 - Leistung 4 - Druckfihlerbereich
(Membran)

FESTSTELLBREMSDRUCKSENSOR

Der Sensor erfasst den Bremsdruck fir die Feststell-
bremse. Der Sensor ist im Feststellbremsenkreis des
Druckspeicherblocks integriert und erfasst den Druck
im Vorsteuerkreis-Druckspeicher.

5 - Druckfiihlerbereich 7 - Leistung
(Membran)
6 - Masse 8 - Stromversorgung (5V)

T4GB-03-06-012

5 6 -7 8

T176-03-01-023
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ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN / Antrieb
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1- Antriebsrad 6 - Ruickwartsgang-Nabenrad 8 - Zwischenrad 11 - Langsamgangrad
2 - Ruckwartsgangrad 7 - Zwischenrad 10 - Nabenrad des 1. Gangs 16 - Abtriebsrad

5- Vor-/Rickwartsgangrad
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