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TODCK-DE-00 HITACHI

Reliable solutions

Technisches Handbuch

Funktionsprinzip

210-5B
210LC-5B
210LCN-5B
240N-5B

Hydraulischer Bagger

Das Wartungshandbuch umfasst folgende separate Bande

Technisches Handbuch (Funktionsprinzip) : Ausgabenr. TODCK-DE
Technisches Handbuch (Fehlersuche) : Ausgabenr. TTDCK-DE
Werkstatthandbuch (nur auf Englisch) : Ausgabenr. WDCK-EN
Motorhandbuch (nur auf English) : Ausgabenr. ETDCA-EN, EWDCA-EN



KAPITEL 1
Abschnitt 3 Technisch

ALLGEMEINES

e Daten der Komponenten

WICHTIG: Diese Liste enthilt Werksspezifikationen, nicht die Wartungsspezifikationen.

LEISTUNG

Kraftstoffverbrauchsverhaltnis

224+11 g/kW/h (165+8 g/PS-h) bei 122 kW/(bei Volllast:
2.000 min™)

220+11 g/kW/h (162+8 g/PS-h) bei 114 kW/(bei Arbeitslast:
1.800 min™)

Maximales Drehmoment

674134 N-m (67,4+3,4 kpm) bei ca. 1.500 min™

Kompressionsdruck

3,04 MPa (31 kp/cm?) bei 200 min'!

Ventilspiel (Ein-/Auslass)

0,4/0,4 mm (im kalten Zustand)

Drehzahl ohne Last

Langsamlauf: (bei Volllast: 800+10 min™)

Schnelllauf: (bei Volllast: 2.000+10 min™)

Schnelllauf: (bei Arbeitslast: 1.800+10 min™)

T1-3-3



KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 2 Steuersystem

Steuerung durch Leistungsmodusschalter

Zweck:
Der Leistungsmodus wird Gber den
Leistungsmodusschalter ECO/PWR (31) gewahlt.

Arbeitsweise:
1. Der MC (10) empfdngt Signale vom
Leistungsmodusschalter (31).

2. Der MC (10) schaltet dann auf Basis der Betatigung
des Leistungsmodusschalters (31) und der
zuletzt im Leistungsmodusspeicher registrierten
Moduseinstellung auf den entsprechenden Modus.
(Siehe Tabelle.)

3. Der MC (10) steuert dann das ECM (15) Giber
den CAN-Datenbus (14) mit Motordrehzahl-
Vorgabesignalen fiir den entsprechenden
Leistungsmodus an.

4. Das ECM (15) regelt die Motordrehzahl daraufhin
gemal’ den liber den CAN-Datenbus (14)
empfangenen Signalen.

5. Gleichzeitig meldet der MC (10) dem Monitor-
Controller (12) den gewahlten Leistungsmodus
Uber den CAN-Datenbus (14).

6. Der Monitor-Controller (12) zeigt den
Leistungsmodus auf dem Monitor (13) an.

Power Mode Selection Leistungsmodus, wenn Leistungsmodus, wenn Hauptschalter wieder auf ON
(Leistungsmoduswahl) Hauptschalter auf OFF gedreht wird

gedreht wird Leistungsmodus- Leistungsmodus-

Speicherabruf: AUS Speicherabruf: EIN

ECO, PWR-Moduswabhl ECO ECO ECO
(Voreinstellung) PWR ECO PWR
ECO-Modusiibernahme - ECO ECO
PWR-Modusiibernahme - PWR PWR

T12-2-12



KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 2 Steuersystem
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ECM 25- Volumenstrom- 34-
Motor Steuermagnetventil, 35-
Forderdrucksensor, Pumpe 1 Zusatzkreis 36-
Forderdrucksensor, Pumpe 3 26- Forderstrom-Summierventil,
Forderdrucksensor, Pumpe 2 Zusatzkreis 37- Wahlventil
Steuerdrucksensor, Pumpe 2 27- Steuerventil 38-
Steuerdrucksensor, Pumpe 3 28- Bypass-Sperrventil 39-
Steuerdrucksensor, Pumpe 1 29- Volumenstrom-Steuerventil,
Zusatzkreis- Zusatzkreis
Steuermagnetventilgruppe 30- Uberlastventil
Forderstrom- (Zusatzkreis 1)
Summiermagnetventil, 31- Travel Pilot Pressure (Fahrwerk-
Zusatzkreis Vorsteuerdruck)
32- Sondergerat
33- Druckspeicher-Steuerventil

12-2-77



KAPITEL 2 SYSTEM
Abschnitt 4 Hydraulik

Aushubdruck-Regenerationskreis

Zweck:

Erhoht die Stielrlickzugsgeschwindigkeit beim

Aushubbetrieb.

@ ANMERKUNG: Stieldruck-Regenerationskreis
e Stieleinzug/Auslegerhub 1. Das von der Kolbenstangenkammer des
1. Bei simultaner Betdtigung von Stieleinzugs- und Stielzylinders (18) zuriicklaufende Ol wird durch

Auslegerhubkreis beaufschlagt der Vorsteuerdruck den Steuerschieber (17) von Stielkreis 1 in drei
die Steuerschieber von Stielkreis 1 (17), Stielkreis Volumenstréme aufgeteilt.

2 (4), Stielkreis 3 (12), Auslegerkreis 1 (7),

Auslegerkreis 2 (13) und Auslegerkreis 3 (8). 2. Einer davon wird durch den Steuerschieber (17)

von Stielkreis 1 gedrosselt, wahrend die anderen
2. Dervon Pumpe 1 (11) erzeugte Hydraulikdruck wirkt vom Stieldruck-Regenerationsventil (15) blockiert
Uber den Neutralkreis (2) und den Steuerschieber werden.
(4) von Stielkreis 2 auf den Stielzylinder (18), um 3. Dadurch erhéht sich der Druck in der

den Stiel zurlickzuziehen. Gleichzeitig wirkt der Kolbenstangenkammer des Stielzylinders (18) und

Hydraulikdruck tiber den Parallelkreis (3) und den N
St hieber (7) Aus| kreis 1 auf d der Riicklaufstrom von der Kolbenstangenkammer
euerschiebert/) von Ausiegerkrels 1 aut den des Stielzylinders (18) wird Uber das

Auslegerzylinder (6), um den Ausleger zu heben. Rickschlagventil (16) mit dem Volumenstrom

3. Der von Pumpe 2 (9) erzeugte Volumenstrom von Pumpe 2 (9) kombiniert.

wird uber'den Parallelkreis (14) und (;Ien . 4. Folglich erhdht sich die
Steuerschieber (13) von Auslegerkreis 2 mit I e . e

. - Stielrlickzugsgeschwindigkeit und gleichzeitig wird
Forderstrom von Pumpe 1 (11) kombiniert und ; . .

. . Stocken beim Stielrlickzug verhindert.

dann dem Auslegerzylinder (6) zugeleitet, um
den Auslegerhub zu verstarken. Gleichzeitig wird
der Volumenstrom, der den Steuerschieber von
Stielkreis 1 (17) passiert, mit dem Volumenstrom
von Pumpe 1 (11) kombiniert und zum Stielzylinder
(18) geleitet, um den Stiel zurlickzuziehen.

4. Dervon Pumpe 3 (10) erzeugte Volumenstrom, der
Uber Steuerschieber (8) von Auslegerkreis 3 anliegt,
wird mit den Volumenstrémen von Pumpe 1 (11) und
Pumpe 2 (9) kombiniert und zum Auslegerzylinder
(6) geleitet, um den Auslegerhub zu unterstitzen.

5. Sollte der Pumpenférderdruck dabei einen
gewissen Schwellenwert erreichen, steuert der MC
die Magnetventilgruppe des 5-Wegesteuerventils
(Ventil SF) an. (Siehe SYSTEM/Steuerungssystem)

6. Der Druck von der Vorsteuerpumpe wirkt tGber
Magnetventil SF des 5-Wegesteuerventils auf das
Aushubdruck-Regenerationsventil (1) und bewegt
dessen Steuerschieber.

7. Das von der Kolbenstangenkammer des
Auslegerzylinders (6) riicklaufende Ol strémt
Uber den Steuerschieber (7) von Auslegerkreis
1 zum Steuerschieber (17) von Stielkreis 1 zum
Aushubdruck-Regenerationsventil (1).

8. Dadurch wird das von Pumpe 1 (11), Pumpe 2 (9)
und Kolbenstangenkammer des Auslegerzylinders
(6) zuriicklaufende Ol kombiniert und zum
Stielzylinder (18) geleitet, wodurch sich der
Stielrlickzug beschleunigt.

T12-4-22



KAPITEL 2 SYSTEM

Abschnitt 5 Elektrik
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TDAA-02-05-016
1-  Hauptschalter 3-  Turkontaktschalter 5-  ON-Position 7-  Kabinenleuchtenschalter
2-  Sicherungskasten 4-  Wischer-/ 6-  Tilrkopplungsposition 8- Kabinenleuchte

Beleuchtungssteuermodul
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KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN

Abschnitt 3 Steuerventil
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KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 3 Steuerventil

Bei Auslegerdruck-Riickgewinnung:

c- Rucklaufstrom von d- Olstrom zur
Bodenkammer des Zylinders (2) Kolbenstangenkammer des
Zylinders (2)
3-  Steuerschieber, Auslegerkreis3  4-  Riickschlagventil 5- Bohrung

TDAA-03-03-029

13-3-41



KAPITEL 3 ARBEITSWEISE DER KOMPONENTEN
Abschnitt 6 Signalsteuerventil

Steuerschieber von Forderstrom-
Summierventil, Schwenkwerk-
Freigabeschieber

@ ANMERKUNG: Die beiden Steuerschieber arbeiten auf
gleiche Weise.

e Der Steuerschieber des Forderstrom-Summierventils
wird durch den Vorsteuerdruck fiir den Fahrmotor
(rechts) beaufschlagt, wodurch der primare
Vorsteuerdruck am Férderstrom-Summierventil im
Steuerventil anliegt.

e Der Schwenkwerk-Freigabeschieber wird dagegen vom
Vorsteuerdruck fiir Ausleger, Stiel, Loffel, Schwenkwerk,
Zusatzkreis 1 oder Positionierzylinder/Zusatzkreis 2
betatigt, um den primdren Vorsteuerdruck an den
Schwenkmotor anzulegen.

T178-03-06-014

Zum Hydraulikdltank d-  Fahrwerk-Vorsteuerdruck
Primarer Vorsteuerdruck (Fahrmotor rechts)

Zum Forderstrom-

Summierventil

Steuerschieber 2- Feder

T178-03-06-014

Zum Hydraulikdltank f-  Ausleger, Stiel, Loffel,
Primarer Vorsteuerdruck Schwenkwerk, Zusatzkreis 1,
Zum Schwenkmotor Positionierzylinder/

Zusatzkreis 2

Steuerschieber 2- Feder

13-6-16
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